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Resumen
El presente trabajo tiene como objetivo aplicar una herramienta computacional de un
sistema de control vectorial aplicado en los ejes DQX, adaptado para garantizar la estabilidad
angular del motor sincrono de imanes permanentes (PMSM) bajo variaciones dindmicas de

carga.

También aborda la aplicacion de herramientas computacionales en el disefio, simulacion y
analisis del control vectorial DQX aplicado a motores sincronos de iman permanente (PMSM) en
condiciones de variacion de carga. Se emplean plataformas como MATLAB/Simulink para
modelar el comportamiento dindmico del motor y validar el desempefio del control vectorial
extendido DQX, el cual introduce una componente adicional (eje x) a la tradicional transformacion
DQ, permitiendo un control mas preciso frente a perturbaciones. ElI enfoque computacional
permite simular escenarios con cargas variables, evaluar la respuesta transitoria y verificar la
estabilidad del sistema. Los resultados obtenidos muestran mejoras en la regulacién de velocidad
y par, asi como una reduccién del rizado de corriente, lo que valida la efectividad del uso de
herramientas digitales para el desarrollo de estrategias de control avanzadas en sistemas de

propulsion eléctrica de alta eficiencia.

A través de herramientas computacionales avanzadas como MATLAB/Simulink, se
desarrolla un modelo que integra la representacion matematica del motor y estrategias de control
vectorial que permiten simular y optimizar el comportamiento dindmico del sistema en
condiciones operativas reales. El enfoque DQX amplia el control tradicional en los ejes D-Q,
incluyendo un tercer eje auxiliar para abordar los efectos de las perturbaciones de carga en la

estabilidad angular.





